Sa fungerar
satellitnavigering
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1995 dppnades det forsta satellitnavigerings-

systemet: amerikanska GPS. | dag finns fler Y
system, som europeiska Galileo, ryska Glonass S )
och kinesiska Beidou. Vart och ett bestar av minst T
24 satelliter. Omloppsbanorna ar cirka 20 000 km Y
ovanfor jordytan och varvtiden ar cirka 12 timmar.
Satelliterna sander kontin-
uerligt ut sin position och
tid till jorden. Radiosignalen Lemmmeal Forat NG itre
EIrEERTEE TR e - ™ dimensiongr krévs en
tighet. Genom att jamfora Lot NV %& % D Ao,
tidsfordrojningen fran olika £y i 5],. satelli%na\;iger-
satelliter kan en mottagare | ‘L Y : :
hérleda avstanden och rékna ' % @ Duar har ingssystem gjorda
. e v A - for att varje punkt pa
ut sin position. Detta kallas . S jorden ska ha kontakt
tr:llater_atlon. lett tva- N .4 "‘?“‘Tuiﬁ\ med minst fyra satel-
dimensionellt system < liter samtidigt
racker tre signaler. gt
Varje satellit har flera atomur for att ge exakt
tid. En miljondels sekunds avvikelse skulle ge
300 meters felpositionering. Atomuren maste
aven kompensera for att tiden, i enlighet med
relativitetsteorin, gar langsammare i satelliterna.
OO OO Forattkunna ge
exakt position
Mottagaren sjilv behdver kalibreras om-
inte exakt tid. Avgi:'lr‘ande ar |°ppsbanorna mot
?.tt"satelliternas tid stammer referenspunkter
inbordes. pajorden.
Numera kan telefoner och andra apparater
aven utnyttja mobilnét och tradlésa natverk =
for positionering. De kan ocksa vaxla mellan o
olika satellitsystem, som GPS och Galileo. I 5
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KALLA OCH FAKTAKOLL: CARL-MIKAEL ZETTERLING, PROFESSOR VID KTH
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