Fem nivaer av sj

alvkorande

Den amerikanska foéreningen for ingenjorer inom bilindustrin, SAE, har

tagit fram en skala fér hur pass sjidlvkorande ett fordon ar.

AV JOHAN JARNESTAD OCH CARL UNDEHN

Nival

Forarstod med delvis
assistans: Fordonet
kan anpassa farten,
foraren har ansvaret.

Niva2

Delvis automation:
Fordonet kan anpassa
farten och styra bilen
samtidigt. Foraren
har ansvaret.

Niva3

Villkorad automation:

Fordonet kan ta dver
korningen vid vissa
situationer som mo-
torvag. Foraren har
ansvaret.

Niva 4

Hég automation:
Fordonet kan kora pa
egen hand inom vissa
omraden utan fora-
rens inblandning.

Har ar systemen

som gor
det mojligt

(®) ULTRALJUD

Sensorer skickar ut ljud-
vagor med en hég frekvens
och mater avstand med
hjalp av ekot. Tekniken ar
billig, men rackvidden ar
begréansad och anvands
darfor for att upptacka
narliggande foremal, till
exempel vid parkering.

LIDAR

Méater av omgivningen med
laserljus. Ger ett exakt
avstand till féremal och
skapar en 3D-bild avdem
genom att mata tiden det
tar for ljuset att studsa till-
baka. Fungerar bra och *ser”
langt i morker, men mindre
brairegnoch dimma.

@ RADAR

Sensorer skickar ut radio-
vagor for att upptacka
féremal och kan &ven mata
deras hastighet. Robust och
beprévad teknik som funger-
arialla vader, men ger inte
lika detaljerad information
som exempelvis Lidar eller
kameror.

A

Nivas

Full automation:
Fordonet ar helt
sjalvkorandeialla
lagen. Ingen forare
behovs.

KAMEROR

Kameror kan skapa en
360-graders bild av omgiv-
ningen runt bilen samt lasa
av vagmarkeringar och
skyltar. Kan med hjilp av
datorer tolka vad féremal ar,
men har begrénsad férmaga
imorker och kan storas av
motljus.

Forskning
OFramsteg

Bild: Johan Jarnestad



