
SMART TRUCK  
KÖR SJÄLV
På samma sätt som en 
självkörande bil använder trucken 
sensorer. För att kunna navigera 
i en okänd miljö skannar den av 
omgivningen och bygger upp en 
tredimensionell
karta som den sedan använder för 
att navigera.

En projicerad  
pil på golvet visar  

vart trucken är 
på väg.

En rörelse-
kamera ser om 

en människa står 
eller går framför 

trucken.

En sensor  
skannar av  

golvet framför 
trucken.

En laser-
sensor skannar 
omgivningen i 

upp till 50 meter 
i alla riktningar.

En specialkamera 
som känner igen 
säkerhetsvästar 

identifierar  
människor även  

i svåra ljus- 
förhållanden.

Trucken anpassar sig automatiskt till andra 
självkörande truckar, och den  lär sig med tiden 
hur människor och manuellt körda truckar brukar 
röra sig i lokalerna och tar hänsyn till det.

Illustration: Johan Jarnestad


