Enlaser-
sensor skannar
omgivningeni

upp till 50 meter
iallariktningar.
P4 samma sattsomen
sjalvkorande bil anvander trucken
sensorer. For att kunna navigera

i en okdnd milj6 skannar den av

Enspecialkamera
somkannerigen

omgivningen och bygger upp en sakerhetsvastar
tredimensionell identifierar
karta som den sedan anvander for manniskor dven
att navigera. isvara ljus-

férhallanden.

Enrorelse-
kameraserom
en manniska star
eller gar framfor

trucken.

En projicerad
pil pa golvet visar

varttrucken ar
paviag.
Ensensor
skannar av
golvet framfor
trucken.

Trucken anpassar sig automatiskt till andra

sjadlvkérande truckar, och den lar sig med tiden

hur manniskor och manuellt kérda truckar brukar Forsknin
rorasigilokalerna och tar hansyn till det. °Framsteg

lustration: Joban Jarnestad



